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Manual de operacion de la camara de seguimiento de profesor




Precauciones

Este manual describe las funciones, la instalacion, los principios y métodos de operacion de la
camara de seguimiento de profesor. Lea este manual con atencién antes de instalarla 'y

usarla.

1. Uso

Para evitar danos a este producto o a los productos conectados, uselo

dentro de su ambito de uso establecido.

1) Proteja el equipo de la lluvia y la humedad;

2) Para evitar descargas eléctricas, no abra la carcasa principal; solo técnicos calificados

pueden instalar o dar mantenimiento al equipo;
3) No use el equipo fuera de sus especificaciones de temperatura, humedad o

alimentacion;
4) Al limpiar el lente de la camara, paselo con un pafio suave y seco. Si la suciedad es dificil de

quitar, limpie suavemente con un detergente neutro. No use detergentes fuertes o
corrosivos, ya que pueden rayar el lente y afectar la imagen;

2 . Seguridad eléctrica

La instalacion y el uso de este producto deben cumplir estrictamente las normas de seguridad
eléctrica.
3 . Manejo cuidadoso

Evite danos al producto por presién excesiva, vibracion fuerte o inmersion durante
el transporte, almacenamiento e instalacion.

4 . Polaridad de la alimentacion
Este producto usa alimentacion DC 12V. La polaridad del conector es la siguiente:

5 . Instale con precaucion
1) No gire la cabeza de la camara con violencia, ya que puede causar fallas
mecanicas;
2) Coloque este producto sobre un escritorio estable u otra superficie horizontal. No lo
instale inclinado, ya que la imagen podria verse inclinada;
3) Al instalar la camara sobre una TV o computadora, use las cuatro almohadillas de doble

cara de la base para fijarla;

4) La carcasa de este producto es de materiales organicos. No la exponga a liquidos, gases o
solidos que puedan corroerla.

5) Durante la instalacion, asegurese de que no haya obstaculos en el rango de rotacion del
soporte;

6) No encienda el equipo antes de terminar la instalacion;



6 . No desarme el producto sin autorizacion

Este producto no contiene piezas que el usuario pueda reparar. Cualquier dafio causado por
desarmar el producto sin autorizacién no estara cubierto por la garantia.

7 . Interferencia de campos magnéticos
Los campos magnéticos de ciertas frecuencias pueden afectar la imagen; este es un producto
Clase A. Su uso en entornos domésticos puede causar interferencia de radio. Por lo tanto,
el usuario debe tomar las medidas correspondientes.

1>
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Si necesita extender el cable de alimentacion de la camara, hagalo
desde el terminal 1 (220V/110V) y no desde el terminal 2 (DC12V); de
lo contrario, jel equipo no funcionara!

Contenido del paquete

1x camara 1x
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alimentacion 1x
cable USB 3.0 1x
cable RS-232 1x
control remoto 1x
manual de usuario
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1 Descripcion general del
sistema

1.1 Introduccion al sistema

La solucion de camara de seguimiento para ensefianza es una soluciéon de camara
inteligente dedicada, lider en la industria internacional de informacion educativa.

Las camaras de seguimiento para ensefianza incluyen un procesador de alta velocidad y
algoritmos avanzados de procesamiento y analisis de imagen, que permiten seguir y
detectar a profesores, estudiantes y lo escrito en el pizarrén de forma precisa y rapida.
Satisfacen todas las necesidades de grabacion y transmision de clases y de ensefianza
interactiva a distancia.

Adoptan tecnologia y algoritmos avanzados de procesamiento ISP, y producen imagenes
vividas con brillo equilibrado, buena separacion de planos, alta definicion y fiel
reproduccion del color.

Se caracterizan por funciones mejoradas, alto desempeno, funcionamiento confiable,
uso sencillo y facil mantenimiento.

1.2 Ventajas del producto

Solucioén para cualquier escenario: distintas combinaciones de productos satisfacen distintas necesidades;

Interfaz de control en red: la informacién de control de todos los productos se transmite por red, lo que
permite adaptar la disposicién de productos a cualquier escenario;

® Algoritmo de reconocimiento independiente de la ubicacion: la deteccion y el reconocimiento de profesores y estudiantes usan un

algoritmo exclusivo de particion inteligente que asegura resultados independientes de la ubicacion;
® Instalacion libre: admite instalacion normal e invertida;
Admite modo de transmision WiFi 5G

Disefio todo en uno: el lente panoramico integrado combina perfectamente el lente panoramico y la camara

de
seguimiento;

[ ] Algoritmo de seguimiento sofisticado: aplica algoritmos avanzados de deteccion, fijacién y seguimiento de personas

y de analisis de imagen (biblioteca de reconocimiento inteligente, algoritmo adaptativo a la
escena) para lograr un seguimiento estable, rapido y preciso;

® Alta inmunidad a interferencias: ajustes de zonas de exclusién mas diversos y flexibles aseguran que, una vez
fijado el objetivo, no le afecten otros objetos en movimiento ni el proyector;

] Seguimiento estable: la sensibilidad al movimiento es ajustable. Los movimientos leves del objetivo o de las manos
no provocan movimientos erroneos de la camara;

®  |magen autoadaptable: la cAmara ajusta el zoom segun la distancia al objetivo para que la imagen

mantenga un tamafio y escala adecuados;
® Alta adaptabilidad al entorno: el seguimiento no se ve afectado por el tamafio, la forma o la disposicién de asientos

del aula;
® Amplio rango dinamico: evita que el objeto seguido se oscurezca ante luz intensa, como la de un proyector.



1.3 Caracteristicas del

producto

[ ] Imagen Full HD: con sensor de imagen de alta calidad de 1/2.8 pulgadas, su resolucion maxima es de 1920x1080;

® |entes con varios niveles de zoom éptico: disponibles con zoom 6ptico de 12Xy 20X. El lente ofrece un
angulo de visién amplio de 72.5° sin distorsion;

® Enfoque avanzado: el algoritmo de enfoque automatico avanzado permite enfocar
de forma rapida, precisa y estable;

[ ] Bajo ruido y alta relacién sefal/ruido: el CMOS de bajo ruido asegura una relacion sefial/ruido muy alta del video
de la camara. Con tecnologia avanzada de reduccion de ruido 2D y 3D, se reduce el ruido y se
garantiza la resolucién de la imagen.

9 Puerto de entrada de audio: admite frecuencias de muestreo de 16000, 32000, 44100, 48000 y codificacion de audio AAC, MP3y G.711A

[ ] Soporte ultrasilencioso: el motor paso a paso de alta precision y el controlador de precision aseguran que el soporte
funcione a velocidad baja y estable, sin ruido;

Varios estandares de compresion de video: admite compresiéon H.265/H.264;

®  Varios protocolos de red: admite ONVIF, GB/T28181, RTSP, RTMP y modo push RTMP;

® Modo de reposo: admite modo de reposo/activacion de bajo consumo. El consumo en reposo es
menor a 400mWw;

® Varios protocolos de control: Admite los protocolos VISCA, PELCO-D, PELCO-P, reconocimiento automatico de protocolo

y el protocolo de control VISCA con todos sus comandos;

2 Descripcion de puertos

Vista frontal
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N.° Puerto Definiciéon
1 DTR Terminal de datos lista
2 DSR Equipo de datos listo
3 TXD Transmision de datos
4 GND Tierra de senal
5 RXD Recepcién de datos
6 GND Tierra de senal
7 IR OUT Senal IR del comandante IR
8

Sin conexion




3 Dimensiones
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1/4-20UNC Tripod hole
Depth 6.5mm
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4 Conexion del sistema

4.1 Distribucion de la instalacion

Espacio para Espacio para instalar la camara de
deteccion de escritura seguimiento de alumnos, la camara de
en pizarrén e deteccion de estado de alumnos y la
instalacion de camara camara binocular de alumnos

A e=/8
IS =VF SN

Pizarron

Tarima

Area de alumnos

=/

Espacio para instalar la camara de seguimiento
del profesor, la camara de deteccion de estado
del profesor y la camara binocular del profesor




La camara de seguimiento del profesor se instala a 1.8-2.5 m del piso (distancia del
lente panoramico al piso) y a 5-15 m del pizarrén (de 5-9 m se recomienda lente
panoramico de 4 mm; de 9-15 m, lente panoramico de 6 mm). La camara de
seguimiento del profesor debe instalarse lo mas cerca posible del eje central del
salén para obtener el mejor resultado de seguimiento.

5 Herramientas de
configuracion

5.1 Ajustar la direccién IP del equipo de seguimiento

Abra la herramienta de configuraciéon IVESmart y haga clic sucesivamente en Settings -> IP address -> Search (vea

la Figura 5.1-1); la interfaz mostrara todos los dispositivos validos en la LAN. Marque el tipo de
dispositivo a configurar y haga clic en Confirm. Nota: La computadora que ejecuta IVESmart

debe estar en la misma LAN que la camara a configurar.

IP Setting

A= .

Student Tracking Camera

| Enatle

Hub Teacher Tracking Camera

[T Uze Hub pl= [ Enable

IF Address: |192. 163 5. 190

Camera Type: |PTZ Tearch Camer: ¥

Camera Type: |PTZ Student Came1 v

FPanoramic Camera—————————-

Data Port: (3000

Camera Port: |3001

Host Comtrol Port: |3002

Elackboard Camera

[~ Enable

IF Addvess: [192 188.5 191
Data Port: ’3000—

VISCA Port: [izs@
Uzer Name: ’admin—
Password: [+

Fanoramic Camera

IF Address: [192.168.5.103
Data Fort: ’3000—

VISCA Port:f3OOL
U=zer Hame: ,admin—
Pazzword: [hokkk

IF Address: [192.168.5.108
Data Port: [3000

VISCA Port:[tzS9
U=zer Hame: ,admin—

Password: [fhkes

----------- Close—up Camera

IF Address: [192 165 102
Data Port:[3000
VISCA Port: [tz
User Wame: [admin

Fassword: [fhokex

Close—up Camera————-—---=

IF Address: [192 188.5.193
Data Port: 3000
VISCA Port: [tz
User Wame: [admin

Fassword: [fkkex

Tevice Type | Fanoramic IF | Fanoramic Fort | Panoramic ¥. .. | Close—up IF | Close—up FPort | Close—up ¥I... |
[J=tudent Tracking 192 165.5. 105 3000 1259 192 1838.5. 193 3000 1259

] Hub 192 1658.5. 190 3000 3001 0 1]

[] Hub 192, 166. 5. 190 3000 3001 0 1]

[ Huke 192, 165, 5. 190 3000 3001 0 o]
[dTeacher Tracking 192 165.5. 103 3000 3001 192 1838.5. 102 3000 1259
[JTeacher Tracking 192.168.4.108 3000 1258 192 16&. 4. 107 3000 1259
[JTeacher Tracking 192. 168.4.103 3000 3001 192 166, 4. 102 3000 1259

s

IF Address:

192.168.0.31 = _* Confirm Caneel |

Figura 5.1-1 Interfaz de operacion
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5.2 Configurar los parametros de seguimiento

Proceso de
configuracion

Detener seguimiento ]

U

Ajustar preset panoramico y

de primer
plano

J

Ajustar areas de tarima,
seguimiento y mascara

4

Ajustar parametros de seguimiento

[ Iniciar seguimiento ]

A continuacion se describen los ajustes segun el proceso. La interfaz principal de la
herramienta de configuracion se muestra en la Figura 5.2-1.

11



19/ VESmart . e T

Setting Help

—Teacker Tracking —Student Tracking
+ ZO0N = Start + Z00M - Start
. 1 A ! Stop ~ t A Stop
- HOME —= Config. - HOME —= Config.
2 0 [N el 2 I N

Settingl Clean |

Frezat h Play | Settingl Clean | Frezeat h Play

| BlackBoard Tracking

Start

Stop

Config.

Figura 5.2-1 Interfaz de operacion

1. Ajustar la posicion preset de primer plano

La interfaz para ajustar la posicion preset de primer plano se muestra en la Figura 5.2-2. El recuadro sefialado
por la flecha tiene botones de control del cabezal. Al controlar la posicién del cabezal y el zoom, se ajusta
el angulo y la posicidon de la camara a la posicion preset y se guarda. Los presets panoramico y
de tarima se ajustan asi:

12



= ? 5 = Fensit Target Lost Ares
© Paneramic Preset O Platfors Ares O Teacher Trick Area
= M_IJ 2 I - ! Jﬂ" 4}5.\(...‘ !xm SRR LI @lukhey M1 M2 M3 M4 s
© Maintain Original Fosition ¥
v ' T = re r@ re rs riwo
Tracking Setting Adjust Ares
Save Panorsmic Position I Save Platfora Position Net Config & Vpgrade . Mvece Puren
l ¥ hate Zoon ©% Obon OLeft ORight
View Panoramic Position I Vies Platfors Position J \ = om Save Parea
VMove '
™ A1 the Way Tracking
Save Blackboard Position 1] Save Blackboard Position 2} - -
View Blackbowrd Position 1| View Blackboard Position z[ ‘
— —— e

Figura 5.2-2 Interfaz de operacion

Preset de tarima: Controle la camara de seguimiento del profesor para que la tarima (sugerimos que el profesor se pare
en el centro de la tarima, si la hay) tenga el resultado visual deseado en la imagen; luego haga clic y guarde

Platform preset. Durante el seguimiento normal, el tamano del profesor en la imagen usa
el Platform preset como referencia. Cuando el objetivo desaparece, puede elegirse que
el lente de primer plano regrese al Platform preset.

Preset panoramico: Controle la camara de seguimiento para obtener casi una vista
panoramica del salon (o cualquier posicion). Cuando el objetivo desaparece, puede
elegirse que el lente de primer plano regrese a la posicidon panoramica.

Preset de escritura en pizarrén: Consulte el manual del usuario de escritura en pizarrén.

2. Ajustar el area del lente panoramico

Area de tarima: Es el area que se sigue cuando el lente de primer plano inicia el
seguimiento. Generalmente es el area del pizarrén sobre la tarima, para que cuando el
profesor esté en ella se muestre su torso dentro del area y no se rebase el margen
inferior del area cuando los alumnos de la primera fila se sienten. Vea la Figura 5.2-3.

13



I [ o] )
] ] <]
e

Save Pancrmic Position | Save Flatforn Position |

]l_ ey | Setting| Clean

Net Config & Upgrade

View Panoramic Position | Vier Platfors Position |

Save Blackboard Position 1] Save Blackboard Position 2]

View Blackbowrd Position 1| View Blackbeard Position 2|

Target Lost
@© Paneramic Preset
O Platforn Presst
© Maintain Originsl Position

Tracking Setting

¥ hate Zeom
W Vltove
[™ AL the ¥ay Tracking

Flstfors drey

OMsskhrea 71 T g S et O
$= s B r r

Adjust Ares

@V Obown OLeft ORight

oam s
t

s IEL
il

Figura 5.2-3 Interfaz de operacion

Area de seguimiento: Es el alcance del seguimiento del profesor. Cuando el objetivo sale
del area de seguimiento, se considera que se perdio. El area de seguimiento puede definirse

como un poligono segun las condiciones del entorno, o dejar el area de alumnos
fuera del area de seguimiento. Vea la Figura 5.2-4:

I [ ] )
] ] <]
e

Save Pancrmic Position | Save Flatforn Position |

]l_ ey | Setting| Clean

Net Config & Upgrade

View Panoramic Position | Vier Platfors Position |

Save Blackboard Position 1] Save Blackboard Position 2]

View Blackbowrd Position 1| View Blackbeard Position 2|

Target Lost

@© Paneramic Preset
O Platforn Presst
© Maintain Originsl Position

Tracking Setting

¥ hate Zeom
W Vltove
[™ AL the ¥ay Tracking

O Matforn Ares g enchar Trick Ared

OMsskhrea 71 T g S et O
$= s B r r

Adjust Area

@V Obown OLeft ORight
om Save

i
s IEL
il

5.2-5:

Figura 5.2-4 Interfaz de operacion
Area de mascara: Suele ser el area que puede afectar el seguimiento del profesor, como
lugares con cambios dinamicos: TV, proyector, puertas y ventanas. Vea la Figura




x ' =5 il Preset Target Lost hrea

© Fanoramic Preset O Platforn Ares © Teacher Trick Ares

;] EJ ;] e [T N | ssttng] Clem SRR LI /@lmm. Pl rz rs re rs

O Maintain Original Position

LJJ;]J re r« re rs rwo

Tracking Setting Adjust Area

Seve Panermic Position | Save Flatforn Position Net Config & Upgrade Advance Paran
I ¥ hate Zoon gvy Oborn OLeft O Right
View Panorasic Position | View Platforn Position | P Vlove i Seve Peren

t
™ K11 the Way Tracking
Save Blackboard Position 1] Save Blackboard Position 2] . .
|

View Blackbowrd Position 1| View Blackbeard Position 2|

Figura 5.2-5 Interfaz de operacion

3. Ajustar los parametros de seguimiento
Objetivo perdido: cuando se pierde el objetivo, el lente de primer plano regresa a la posicion preset designada. Esta

posicion puede ser el preset panoramico, el de tarima o mantener la posicion original.

;] _,] j ;J Preset : wget Lost Mres

© Panoramic Prezet © Flatforn Aren © Teacher Trick Ares

« | nomef - 2008 1 Flay | Setting| Clean O Flatforn Preset Ok kres r r - r

O Muistain Original Position
7 e e Fe 1 Co o
Tracking Setting Adjust Ares
Seve Panermic Position | Save Flatforn Position Net Config & Upgrade Advance Paran
I ¥ hate Zoon gvy Oborn OlLaft ORight
View Panorasic Position | View Platforn Position | P Vlove i Seve Peren

t

™ A1 the Way Tracking ‘]

Save Blackboard Position 1] Save Blackboard Position 2] - -
‘

View Blackbowrd Position 1| View Blackbeard Position 2|

= —————————— =

Figura 5.2-6 Interfaz de operacion

Ajustes de seguimiento:

Auto zoom: Activado (marcado): durante el seguimiento, la camara hace zoom automaticamente
segun la distancia del objetivo; desactivado (sin marcar): durante el seguimiento, el zoom se mantiene
en el valor del preset de tarima.

V-move: Activado (marcado): durante el seguimiento, la camara ajusta su angulo

de elevacion segun la altura del objetivo; desactivado (sin marcar): durante el seguimiento

15



del profesor, el angulo de elevacidén se mantiene en el valor del preset de tarima. Si
el profesor no baja de la tarima en clase, sugerimos desactivar auto zoom y v-move.

<l ] 5 . ERAY Target Lost Aren
© Panorasic Preset @ Platforn Ares O Teacher Trick Ares
« | wme| - | zom 0 Ply | Setting| Clean O Platforn Preset OMukiee P! M2 5 M4 I
© Bsintain Original Position
¥ ‘ ~ - ¥ r r r
Tracking Setting Adjust Ares
Save Panorsmic Position | Save Flatform Position | Net Config & Upgrade / ©% Odown OLeft ORight Mrveace Paren
W Asto Zoon
View Panoramic Position | View Platform Position I I Fiove om 3 Save Paran.
I AL the Yay Tracking _J
Save Klackbourd Position || Save Blackbourd Position 2| - >
Vier Blackbourd Position 1|  View Blackboard Position 2| '

Figura 5.2-7 Interfaz de operacion

Parametros avanzados:

Sensibilidad de accion: En modo de seguimiento del profesor, es el rango de
movimiento necesario para activar la cdmara cuando el objetivo pasa de estar quieto
a moverse. Cuanto mayor la sensibilidad, menor movimiento del objetivo se requiere
para activar el seguimiento.

H-speed: Velocidad de seguimiento horizontal de la camara.

V-speed: Velocidad de seguimiento vertical de la camara.

Zoom range: Cuanto mayor el rango, mayor el zoom que requiere la camara cuando
el objetivo baja de la tarima.

Lost timeout: Tiempo (5 s por defecto) que tarda la camara en ejecutar la accion de
objetivo perdido (opcional: regresar al preset panoramico, al de tarima o mantener la
posicion original).

Sensibilidad de bajada de tarima: Determina si el profesor bajé de la tarima. Cuanto
menor la sensibilidad, mayor distancia al pizarrén se requiere para activar la accion
de bajada

de tarima.
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Kivance Taran

Action Sensitivity
K-Speed

V-Speed

Zoom Range

Lost Timeout

Down Flatforn
Sensi tivity

Loy ——————— |—— W6
Slow —J— Fast 4

Sloy ———— |—————— Fust 4
Small —J—— Big S
— | s

Loy ——————— f———— Kiah 5

Action Code

Target Lock
Target Lost

Down Fron Platforn:
Vp to Platform
Teacher Move:

Teacher Stop.

B1 OA 09 01 00 F7]

[e1 0a 03 01 01 ¥F

: [roa0s 01 02 FF

[61 oA 03 01 03 ¥F

[ 0a 03 01 05 FF

[pr on o o1 08 #F

Default Setting

Internal Progran

O ot Use

Save Panoranic Position
Vier Panoranic Pozition

Action Code Sending Type

© 3 Tines Sending Oaly.

O Sending AlL the Time

Confirn |

Save Blackbosrd Fosition l’ Save Blackboar

wraon 2]

Viev Blackboard Position 1

View Blackboard Position 2{

| | |

Figura 5.2-5 Interfaz de operacion

Para los cédigos de acciodn, consulte “7 Descripcién de la conexién con el equipo de grabacién y transmision”.

Tras configurar, haga clic en Save Parameter. Puede entrar a la seccién de parametros avanzados para

cambiar valores y obtener el mejor resultado segun la escena y las necesidades del cliente.

5.3 Actualizacion por red

Para actualizar la version, debe actualizar el dispositivo con la herramienta IVESmart. Haga clic

en Configuration -> Network configuration & update para entrar a la interfaz de actualizacion:

[Net config &&U, ]

~FPanoramic Camera

—Close—up Camera

| Camer Version: ¥2.3.0 2017-03-06
Foeus Version: VE 4.7 Z016-12-26

AEM ¥ersion: V2. 2.5 2016-12-12

IF Address:

Subnet Mazk: I255.255.255.D

Data Port: |3000

VISCA Port: |1259

Save | Reboot |

Camera Version: ¥3.0.0 2017-03-16

IF Address: |192_ 168, 5. 103

Subnet Mask: |255. 255, 255. 10

Data Fort: I3ggg

VISCA Port: |3001

Host IF: |192_ 168, 5. 190

Host Fort: I3001

Save | Reboot |

Tpgrade File: I

Tpgrade |

Tpgrade File: I

Select Filel Upgrade | Select File |

Figura 5.2-8 Interfaz de operacion

Al actualizar, verifique si la camara a actualizar es la de primer plano o la panoramica; luego
haga clic en Select file -> upgrade y aparecera la siguiente interfaz:
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Upgrading...... LX)

Upgrading. ... ..

Al terminar la actualizacion, la camara hara una autoverificacion.

Nota: Tras actualizar, puede restaurar los valores de fabrica con la combinacion [*] [#] [6]
del control remoto o desde el menu del control remoto.

6 Descripcidon del equipo de grabacion
y transmisioén

6.1 Control del seguimiento
automatico

El equipo de grabacion y transmisién envia comandos por el puerto de red LAN o el
puerto serial RS232 del concentrador y controla el seguimiento automatico de la camara
del profesor. En modo de seguimiento automatico, no se permite girar el cabezal ni hacer
zoom con IVESmart ni con el control remoto; con el seguimiento automatico detenido, si
se permite girar el cabezal o hacer zoom con IVESmart o el control remoto.

1. Direccion de recepcion de red

La direccion en la que la camara del profesor recibe comandos puede buscarse en
IVESmart haciendo clic sucesivamente en Setting -> IP address -> search:
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—Hub

[~ Use Hub pls

IF Address: |192. 163.5, 190

—Teacher Tracking Camera——

¥ Enable

Camera Type: II Teacher Camera Vi

—Student Tracking Camera—
|¥ Enable

Camera Type: IPTZ Student Camel "I

Panoramic Camera—-————--—-

Data Fort: [3000
Camera Fort: ISUDI
Host Control Port: |3002

—Elackboard Camera

|~ Enable

IF Address: [192. 168.5.195
Deta Port:[moo0
VISCA Fort: 125
User Wame: [admin
Fassword: l*****—

Panoramic Camera

IF Address: |192. 183.5. 197

r 4
Dlata Port: ISDDU
/‘.I'ISCA Fort: |125‘3

Uzer Hame: Iadmin
Fassword: I****:k

TP hddress: [192.188.5.105
Data Port: ISDDD

VISCA Fort:[tzsa
User Wame:[adnin.
Password: I***mk

——————————— Close-up Camera

TP Address:[loz 1685 191
Dlata Port: |3DUU—
VISCA Port:[l22
Tzer Hame: Iad:nin—

Paszword: I*****—

Close—up Camera——————————

IF Address: [192.188.5. 183
Data Fort: ISDDD—
VISCA Pert:[tzsa
Uzer Hame: Iadmin—

Password: I*****

TP Address: [192.168.0.31 | &I

Tevice Type I Panoramic TP I Panoramic Port I Panoramic V... I Cloze—up IP I Close—up Port I Cloze—up VI... I
[]Teacher Tracking 182.168.5. 200 3000 1259 192, 1658.5. 201 3000 1259
192, 165. 5. 190 3000 3001 0 ]
192.168.5. 190 3000 3001 0 1]
192.1658.5. 190 3000 3001 0 ]
[]Hub 192, 165. 5. 190 3000 3001 0 ]
DTeacher Tracking 192.165. 4. 103 3000 3001 192, 165. 4. 102 3000 12549

Confirm I

Cancel

Figura 6.1-1 Interfaz de operacion

2. Comandos

Tipo Comando
Iniciar seguimiento del gré&e8®dx0A 0x08 0x01 0x020xFF
fihaBds@x0A 0x08 0x01 0x03 OxFF

Detener seguimiento de

6.2 Integracion de codigos de
accion

El estado de seguimiento de la camara del profesor se envia al equipo de grabacién y
transmisién por red (modo UDP) o por el concentrador (puerto serial RS232) como
codigo de accion.

1. Configurar la direccién del equipo de grabacién y transmision

Si el equipo usa la LAN para recibir cédigos de accion, debe configurar su direccion con
IVESmart. Haga clic en Configuration -> Network configuration & update:
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—Close-up Camera ~Panoramic Camera

Camer Version: VZ.3.0 2017-03-06 Camera Version: V2 3.4 2017-03-03

Focus Version: V2. 4.7 2016-12-26

IF Address |1gz_ 168, 5. 200
KEM Versien: V2.3.1 2017-03-09

Subnet Mask |255.255 255.0

TP hddress: [192.168.5.201 Data Pert. 5000

Subnet Mask: |255.255‘255.U VISCA Fort |1259

Data Port: |3000

JHost IF |1gz. 168, 5. 190
,}{ost Fort I3001

Save | Reboot | Save | Reboot |

¥ISCh Port: |1259

Upgrade File: I Tpgrade File I

Tpgrade Select File Tpgrade Select File |

Figura 6.2-1 Interfaz de operacion

2. Configurar el cédigo de accion

Edite el codigo de accion con IVESmart. Haga clic sucesivamente en Configuration ->
advance parameters;

Tras modificarlo, haga clic en Confirm -> save parameters:

Advance Param. (S|
b 'l
Advance Faram hetion Code |
Action Sensitivity: Low

High 5 Target Lock: Im ‘

Fazt 4 Target Lost: |81 OA D9 01 01 FF

H-Speed: Slow

V-Speed:  Slow Fast 4 Down From Flatform: |22 o3

Zoom Range: Small EBig 5 Up to Platform: IBI 0A 09 01 03 FF

Lost Timeout: - Teacher Wowe: |55

Down Flatform Low
Senzitivity:

= =
= = =
=

High 5 Teacher Stop: |81 OA 09 01 06 FF

Default Setting | /
~Internal Program —Action Code Sending Type
) Hot Use (8 3 Times Sending Only
{3} Use () Sending All the Time

Confirm | Cancel

Figura 6.2-2 Interfaz de operacion
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7 Descripcién del control remoto

7.1. Descripcion de las teclas

1. Tecla de espera

Mantenga presionada 3 s y la cdmara entra en espera; mantenga
presionada otra vez 3 s y la camara hara la autoverificacion y regresara
a la posicion HOME. Si el #0 esta definido como preset y no hay accién

. - - . en 12 s, el cabezal regresara al preset #0.

2. Seleccionar camara

| 1 I [ 2 J [ 3 J Selecciona el nUmero de direccion de la camara a controlar.
3. Teclas numéricas

I 4 l [ 5 l l 6 l Ajustan o recuperan los presets #0-9.
4, *v#

| 7 ] [ 3 ] [ 9 ] 5. I:g:zz dZ enfoque: ajustan el enfoque.

[Auto focusing]: Entra al modo de enfoque automatico
[Manual focusing]: cambia el enfoque a manual; ajuste el enfoque
con [Focusing +] o [Focusing -]

6. Tecla de zoom
[Zoom] +: aleja el lente; [Zoom -]: acerca el lente

7. Teclas para ajustar y borrar presets
Ajustar preset: guarda un preset; set preset + tecla numérica (0-9) guarda el preset

de esa tecla;
Borrar preset: borra un preset; cancel preset + tecla numérica (0-9)
borra el preset de esa tecla;

. ) O . 8. Teclas de control del cabezal
_ = | Flechas arriba, abajo, izquierda, derecha: controlan el movimiento

. . - del cabezal.
Tecla [HOME]: el cabezal regresa al centro o entra al siguiente nivel
del menu.

9. Tecla de compensacion de contraluz
Contraluz on/off: activa o desactiva la compensacion.
10. Tecla Menu: Entra/sale del menu OSD o regresa al nivel anterior.

11. Ajustar la direccion del control remoto infrarrojo de la camara
[¥] + [#] + [F1] : direccion #1 [*] + [#] + [F2] : direccion #2
[*] + [#] + [F3] : direccion #3 [*] + [ #] + [F4] : direccion #4

12, Funciones de combinacién de teclas

1) [#] + [#] + [#] : Borrar todos los presets 2) [*] + [#] + [6] : Restaurar valores de fabrica
3) [*] + [#] + [9] : Alternar entre instalacion normal e 4) ['1+ [#] +auto: Entrar al modo de envejecimiento
invertida
5) [*] + [#] + [3] : MenU en chino 6) [*]+ [#] + [4] : MenU en inglés
7) [*] + [#] +manual: Restaurar IP, usuario y 8) [#] + [#] + [0] : Formato de video 1080P60

contrasefia
predeterminados

) [#] + [#] + [1] : Formato de video 1080P50

10) [#] + [#] + [2] : Formato de video 1080160
[#] + [#] + [3] : Formato de video 1080150 12

14

16

[#] + [#] + [4] : Formato de video 720P60
[#] + [#] + [6] : Formato de video 1080P30
[#] + [#] + [8] : Formato de video 720P30

[#] + [#] + [5] : Formato de video 720P50
[#] + [#] + [7] : Formato de video 1080P25
[#] + [#] + [9] : Formato de video 720P25

vvvv
~— — — ~—
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7.2 Uso del control remoto

Tras el arranque normal, la cdmara recibe y ejecuta comandos infrarrojos. Al presionar una tecla del control
remoto, su indicador parpadea; al soltarla, deja de
parpadear. Puede ajustar presets, leer posiciones y mover horizontal y verticalmente con el control remoto infrarrojo.
Descripcion de las teclas:
1. “Presionar una tecla” en este manual significa presionarla y soltarla. Por

ejemplo, “presione [HOME]” significa presionar [HOME] y soltarla. Si se requiere

mantenerla presionada, se indicara especificamente.
2. Las combinaciones de teclas de este manual deben presionarse en orden.

Por ejemplo, “presione [*] + [#] + [F1]” significa presionar primero [*], luego [#] y al final [F1].

) Seleccionar camara

-

i 2 l 3 | Kl | Seleccione el numero de direccién de la camara a controlar.

2 ) Control del cabezal

R 3 a Girar hacia arriba: presione‘]; hacia abajo: presione[ V]
/ _‘_\H\ ' Girar a la izquierda: presionedg ]’ a la derecha: presione* ]
(¢ ( vowe ) > Posicion central: presione [HOME]
\ ) Al mantener presionada una flecha, girara de baja a alta
— velocidad de forma continua hasta llegar al limite; si la suelta
- b

a medio camino, se detendra.

3 ) Ajustar, borrar y recuperar presets
1. Guardar preset: Presione [Set preset] y luego cualquier tecla numérica

de 0 a 9; se guardara el preset correspondiente a esa

tecla.
Nota: con el control remoto se pueden ajustar 10 presets como maximo.

T
Y 2. Recuperar preset: Presione directamente una tecla 0~9 para recuperar
(¢ HOME ) D el preset guardado.
% s
Y R, Nota: Si la tecla no tiene preset, la operacion no tiene efecto.
S

3. Borrar preset: Presione [cancel preset] y luego cualquier
numero de 0 a 9; se borrara el preset correspondiente a

ese numero.
Nota: Presione [#] tres veces seguidas para borrar todos los presets.

4) Control de zoom

Acercar: presione [zoom +]

Alejar: presione [zoom -]

Al mantener presionadas estas teclas, el zoom es
continuo; al soltarlas, el zoom se detiene.

Enfoque cercano: presione [focusing +] (solo en
modo de enfoque manual)

Enfoque lejano: presione [focusing -] (solo en modo
de enfoque manual)

Al mantener presionadas estas teclas, el enfoque es
continuo; al soltarlas, se detiene.
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Enfoque automatico: admitido Enfoque manual: admitido

7)) Ajustar la direccién del control remoto infrarrojo de la camara
[*] + [#] + [F1] : Ajustar direccion #1

. . ) . [*] + [#] + [F2] : Ajustar direccion #2
e [*] + [#] + [F3] : Ajustar direccion #3
. [*] + [#] + [F4] : Ajustar direccion #4

8 Configuracién
del menu

8. 1 Menu principal

Con la imagen normal, presione [MENU]J; la pantalla mostrara el menu. Use
las flechas para senalar el elemento deseado.

Language English
(Setup)

(Camera)

(P/T/2)

(Video Format)

(Version)

(Restore Default)

[t {]Select [«<—]Change Value

vMenu]Back [Home](y

Language: Selecciona el idioma del
menu, chino/inglés

Setup: Entra al submenu de parametros del sistema

Camera: Entra al submenu de parametros de P/T/Z: Entra al submenu de parametros del
la camara cabezal

Restore Default: Entra a restaurar valores; seleccione “yes” o

Version: Entra al submenu de versioén e
no” para restaurar

[11] Select: Presione [1]] para seleccionar un elemento [«—] Change Value: Presione [«—] para cambiar el valor

[Menu] Back: Presione Menu para regresar [Home] OK: Presione [Home] para confirmar
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8.2 Parametros del sistema

En el menu principal, mueva el cursor a (Setup) y presione [HOME] para
entrar a la pagina Setup, como se muestra.

Protocol Auto
Visca Address 1
Visca Address Fix OFF
PELCO-P Address 1
PELCO-D Address 1
Baudrate 9600

[t {]Select [«<—]Change Value

uMenu]Back /

Protocol: Tipode  Protocolo VVISCA/PELCO- Direccion de comunicacion:
P/PELCO-D/auto VISCA=1~7;PELCO-P = 1~64;PELCO-D =1~64

Baudrate: Opciones: 2400/4800/9600/115200 Visca Address Fix: Opciones: On/off

8. 3 Parametros de la camara

En el menu principal, mueva el cursor a (CAMERA) y presione [HOME] para
entrar a la pagina CAMERA, como se muestra.

CAMERA

(Exposure)

(Color)

(Image)

(Focus)

(Noise Reduction)

Style Default

[t {]Select [+«—]Change Value
[Menu]Back [Home]OK

Exposure: Entra al submenu de exposicién Image: Entra al subment de imagen Color: Entra al subment de color

Noise Reduction: Entraal ;""" Style: Predeterminado, estandar,

F : Entra al ment nf L. . P .
ocus tra al submend de enfoque reduccion de ruido nitido, brillante, suave
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1) Exposicién
En el mena CAMERA, mueva el cursor a (EXPOSURE) y presione [HOME]
para entrar a la pagina de exposicion, como se muestra.

ﬂXPOSURE \

Mode Auto
EV OFF
BLC OFF
Flicker 50Hz
G.Limit 3
DRC 2

[t {]Select [«——]Change Value
[Menu]Back

Mode: Opciones: automatico, manual, prioridad de obturador, prioridad de apertura,
prioridad de brillo EV: Opciones: On/off (solo en modo automatico)

Nivel de compensacion: Opciones: -7~7 (solo en modo automatico con “EV” en on.)
BLC: Opciones: On/off (solo en modo automatico) DRC: Opciones: 1~8, off Flicker:
Opciones: Off, 50Hz, 60Hz (en modos automatico, prioridad de obturador y prioridad
de brillo) G. Limit: Opciones: 0~15 (en modos automatico, prioridad de obturador y
prioridad de brillo)

Prioridad de obturador: Opciones: 1/25, 1/30, 1/50, 1/60, 1/90, 1/100, 1/120, 1/180, 1/250, 1/350,
1/500, 1/1,000, 1/2000, 1/3000, 1/4000, 1/6000, 1/10000 (en modos manual y prioridad de obturador)

Prioridad de apertura: Opciones: Off, F11.0, F9.6, F8.0, F6.8, F5.6, F4.8, F4.0, F3.4, F2.8, F2.4, F2.0, F1.8 (en modos
manual y prioridad de apertura) Brillo: Opciones: 0~23 (solo en modo prioridad de brillo.)

2) Color
En el mena CAMERA, mueva el cursor a (COLOR) y presione [HOME] para
entrar a la pagina COLOR, como se muestra.
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WB Mode Auto
RG Tuning 0

BG Tuning 0

Saturation 100%

Hue 7

AWSB Sensitivity Low

[t {]Select [«<—]Change Value

Q/Ienu]Back

WB Mode: Opciones: automatico, 3000K, 4000K, 5000K, 6500K, manual, balance de blancos de una
tecla. RG Tuning: Opciones: -10~10 (solo en modo automatico) BG Tuning: Opciones: -10~10 (solo en
modo automatico) Ganancia de rojo: Opciones: 0~255 (solo en modo manual) Ganancia de azul:
Opciones: 0~255 (solo en modo manual) Saturacion: Opciones: 60%, 70%, 80%, 90%, 100%, 110%,
120%, 130%, 140%, 150%, 160%, 170%, 180%, 190%, 200% Tono: Opciones: 0~14
AWB Sensitivity: Opciones: alta, media, baja (solo en modo automatico)

3) Imagen
En el menu CAMERA, mueva el cursor a (IMAGE) y presione [HOME] para
entrar a la pagina IMAGE, como se muestra.

Brightness 7
Contrast

Sharpness 4
Flip-H OFF
Flip-V OFF
B&W-Mode Color
Gamma Default
DZoom OFF
DCI OFF
[t | 1Select [«-—]Change Value

vMenu]Back /

Brillo: Opciones: 0~14 Contraste: Opciones: 0~14 Nitidez: Opciones: 0~15

B&W-Mode: Opciones: color, blanco

Flip-H: Opciones: on/off Flip-V: Opciones: on/off
y negro

Gamma: Opciones: predeterminado, 0.45, 0.50, 0.55, 0.63

Dzoom: Opciones: on/off DCI: contraste dinamico, opciones: off, 1~8
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4) Enfoque
En el mend CAMERA, mueva el cursor a (FOCUS) y presione [HOME] para
entrar a la pagina FOCUS, como se muestra.

(" rocus )

Focus Mode Auto
AF-Area Center
AF-Sensitivity Low

[t {]Select [«<—]Change Value

k[Menu]Back /

Focus Mode: Opciones: automatico/manual AF-Area: Opciones: arriba/centro/abajo AF-Sensitivity: Opciones: alta/media/baja

5) Reduccion de ruido
En el mena CAMERA, mueva el cursor a (Noise Reduction) y presione
[HOME] para entrar a la pagina de reduccién de ruido, como se muestra.

KNOISE REDUCTION \

NR-2D 3
NR-3D 3
Dynamic Hot Pixel OFF

[t | ]Select [«<—]Change Value

k[Menu]Back j

NR-2D: Opciones: auto, off, 1~7 NR-3D: Opciones: off, 1~8 Dynamic Hot Pixel: Opciones: off, 1~5

8.4 P/T/Z

En el menu principal, mueva el cursor a (P/T/Z) y presione [HOME] para
entrar a la pagina P/T/Z, como se muestra.

(" o )

Speed by zoom ON
Zoom speed 8
Image Freezing OFF
Acc Curve Slow

[t {]Select [+ —]Change

\\IaluelMenu]Back /

Speed by zoom: Solo funciona con el control remoto, on/off; cuando la camara acerca, el control remoto hara que el cabezal
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gire a menor velocidad.

Zoom speed: Velocidad de zoom de la camara Image Freezing: Opciones: On/off
con el control remoto, 1~8

Acc Curve: Opciones: rapida/lenta

8. 5 Formato de video

En el menu principal, mueva el cursor a (VIDEO FORMAT) y presione
[HOME] para entrar a la pagina VIDEO FORMAT, como se muestra.

KIIDEO FORMAT \

1080P60 1080P50
1080160 1080150
1080P30 1080P25
720P60 720P50
720P30 720P25
1080P59.94 1080159.94
1080P29.97 720P59.94
720P29.97

[t }]1Select

uMenu]Back [Home]OK /

Nota: este elemento solo aparece en el menu del modelo ST cuando el selector giratorio esta en F.
Version S: compatible hacia abajo desde 1080P60; version M: compatible hacia abajo desde
1080P30 Cambie el valor del parametro en el menu. Para conservar el valor al apagar, salga del menu.

8. 6 Version

En el menu principal, mueva el cursor a (Version) y presione la tecla [HOME] para entrar
a la pagina Version. La informacién de version varia segun el modelo y la fecha de
fabricacion. Incluye el numero de version y la fecha de actualizacion.

MCU version: Muestra la version del MCU.

Camera version: Muestra la version de la camara.

Focus version: Muestra la version del enfoque.

8. 7 Restablecer valores
predeterminados

En el menu principal, mueva el cursor a (Restore) y presione la tecla [HOME]
para entrar a la pagina Restore, como se muestra a continuacion.
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/ RESTORE DEFAULT

Restore Default? NO

[t ]Select
[Menu]Back

[<=—]1Change Value

[Home]OK
/

Restablecer valores predeterminados: Opciones: Yes/No (el estilo de color y el formato de video no se restablecen).

Nota: Si la direccion del control remoto usada antes no era 1, sino 2, 3 o 4, después de restablecer todos
los parametros o los parametros del sistema, la direccion del dispositivo correspondiente al control remoto se

restablecera a 1. En ese caso, debe cambiar la direccion del control remoto a 1; es decir, presione
Camera y seleccione [1] para que el control funcione.

9 Parametros técnicos

Parametro/modelo

| Modelo 12 | Modelo 20

Camara de seguimient

0, parametros de la lente

Sensor de imagen

Sensor CMOS de alta calidad de 1/2.8 pulgadas

Pixeles efectivos

2,070,000 16: 9

Senal de video

1080P60/50/30/25/59.94/29.971080160/50/59.94720P60/50/30/25 /59.94/29.97

Zoom Optico

Zoom optico de 12X f=3.9~46.1mm Zoom optico de 20X f=4.7~94mm

Angulo de visién

6.3° (angulo estrecho) ~72.5° (gran angular.9° (angulo estrecho) ~55.4° (gran
angular)

Apertura

F1.8~F2.4 F1.6 ~F3.5

Zoom digital

X10

lluminaciéon minima

0.5Lux(F1.8, AGC ON)

Reduccion digital de ruideduccion digital de ruido 2D y 3D

Balance de blancos

Manual/automatico/de una pulsacién /3000K/ 4000K/5000K/6500K

Enfoque Automatico/manual
Iris Automatico/manual
Obturador electrénico| Automatico/manual

Compensacion de contr:

aluz Activada/desactivada

Rango dinamico ampli

o Apagado/ajuste de nivel dinamico

Ajuste de video

Brillo, tono, saturacion, contraste, nitidez, gamma

Relacion senal/ruido

>55dB

Lente panoramica

Sensor de imagen

Sensor CMOS de alta calidad de 1/2.8 pulgadas

Pixeles efectivos

2,100,000

Lente

Enfogue manual

Puerto de salida

Puerto de red, HDMI

Angulo de campo (D/H

I\A12°/82°/57.6°

Puertos de entrada/sal

ida y protocolos compatibles

Puerto de video HDMI
Puerto de red Acceso a internet de 100M (10/100BASE-TX), WiFi 5G (opcional), compatible con el protocolo de control
VISCA por red

Protocolos de red

RTSP, RTMP, ONVIF, GB/T28181

Compresion

de imagénlida de doble flujo
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flujo de cédigo

Fom_1ato deompresion H.265, H.264
de video

Puerto de seial de contR#-232/485

Protocolo de control | VISCA/Pelco-D/Pelco-P; velocidad en baudios: 115,200/9,600/4,800/2,400bps

Puerto de entrada de auldirada de linea de 3.5mm de doble pista

Format.o deompresion AAC, MP3, PCM
de audio

Puerto de alimentacién Conector de alimentacion HEC3800 (DC12V)

Parametros del soporte

Rotacion horizontal -170°~+170°
Rotacion vertical -30°~+90°
Velocidad de control| 0.1 ~100°/s
horizontal

Velocidad de control verfidal45°/s

Velocidad de preset Horizontal: 100°/s, vertical:45°/s

Cantidad de presets Hasta 255 presets (10 con control mévil)

Otros parametros

Adaptador de corrienté Entrada AC110V-AC220V, salida DC12V/2.5A

Voltaje de entrada DC12V+10%

Corriente de entrada 1.5A (maximo)

Consumo de energia | 18W (maximo)

Temperatura de almacend®fiént®0°C

Humedad de almacenaniéfte95%

Temperatura de operagiéh0°C~+50°C

Humedad de operacion 20%~80%

Dimensiones (An x Al x Bb4mm X 144mm X 174mm

Peso (aprox.) 1.50kg
Entorno de operacién | Interior
Mantenimientmto Actualizacién, reinicio y restablecimiento remotos

(puerto de red)

Accesorios estandar Fuente de 12V/2.5A, cable de control RS232, control remoto, manual de operacion, tarjeta de garantia

Accesorios opcionales Soporte de instalaciéon

10 Lista de comandos del protocolo VISCA

Cuando la camara funciona normalmente, se puede controlar por el puerto RS232C/
RS485 (VISCA IN). Parametros del puerto serial RS232C:

Velocidad en baudios: 2,400/4,800/9,600/115,200 bit/s; bit de inicio: 1 bit; bits de datos: 8
bits; bit de parada: 1 bit; bit de paridad: ninguno

Al encender, la camara gira primero hacia abajo a la izquierda y luego regresa al centro.
El zoom se aleja

al maximo y se acerca al minimo, y termina la autoprueba. Si la cdmara tiene guardado
el preset #0, después de la inicializacion ira al preset #0. A partir de ese momento puede
usar comandos seriales para controlar la camara.

Comando de respuesta
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Mensaje Ack/Completion

Paquete de comando | Notas
ACK z041 FF Se devuelve cuando se acepta el comando.
l(;g(r)nnp z0 51 FF Se devuelve cuando el comando se ha ejecutado.

z = direccion de la camara+8

Mensajes de error

Paquete de comarJdNotas

Se devuelve si el formato del comando es distinto o si se

Error de sintaxis z0 60 02 FF . .

acepta un comando con parametros no validos

Se devuelve cuando un comando no puede ejecutarse por
Comando no ejecutable | z0 61 41 FF las condiciones actuales. Por ejemplo, al recibir comandos

de enfoque manual durante el enfoque automatico.

Comando de control

Near (variable)

8x 0104 08 3p FF

Comando Funcién Paquete de comando Notas
AddressSet Broadcast 88 30 01 FF Ajuste de direccioén
IF_Clear Broadcast 88010001 FF Borrado de I/F
CommandCancel 8x 21 FF
On 8x 01 04 00 02 FF )
CAM_Power Encendido/apagado
Off 8x 0104 00 03 FF
Stop 8x 01 04 07 00 FF
Tele (estandar) 8x 01 04 07 02 FF
CAM_Zoom Wide (estandar) 8x 0104 07 03 FF
Tele (variable) 8x 01 04 07 2p FF .
- - p = 0(bajo) - 7(alto)
Wide (variable) 8x 0104 07 3p FF
Directo 8x 0104 47 Op Oq Or Os FF pgrs: posicion de zoom
Stop 8x 01 04 08 00 FF
Far(Standard) 8x 01 04 08 02 FF
Near(Standard) 8x 01 04 08 03 FF
CAM_Focus Far (variable) 8x 01 04 08 2p FF

p = 0(bajo) - 7(alto)

Direct

8x 0104 48 Op 0gq Or Os FF

pars: Posicion de enfoque

Enfoque automatic

D

8x 01 04 38 02 FF

Enfoque manual

8x 0104 38 03 FF

8x 01 04 47 Op Oq Or Os

pgrs: posicion del zoom

CAM_Zoom Focus Directo 0t Ou Ov Ow FF tuvw: posicion del enfoque
Auto 8x 0104 3500 FF
3000K 8x 0104 3501 FF
4000k 8x 01 04 3502 FF
CAM_WB Modo One Push| 8x 01 04 35 03 FF
5000k 8x 0104 3504 FF
Manual 8x 0104 3505 FF
6500k 8x 0104 35 06 FF
Restablecer 8x 01 04 03 00 FF
CAM. RGain Subir 8x 01 04 03 02 FF g;’:;f;i;“aR”“a' de la
Down 8x 0104 0303 FF
Directo 8x 0104 43 00 00 Op Oq FF pg: ganancia R
CAM_Bgain Restablecer 8x 0104 04 00 FF
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Comando Funcién Paquete de comando Notas
Subir 8x 0104 04 02 FF Control manual de la
Bajar 8x 01 04 04 03 FF ganancia B
Directo 8x 01 04 44 00 00 Op Oq FF pq: ganancia B
Totalmente automaticix 01 04 39 00 FF Modo de ~exposicion
automatica
Manual 8x 0104 39 03 FF Modo de control manual
Modo de exposicion
CAM_AE Prioridad de obturadd@x 01 04 39 OA FF automatica egeridad de
obturador

Prioridad de iris

8x 01 04 39 0B FF

Modo de exposiciéon automatica

con prioridad de iris

Brillo 8x 0104 390D FF Modo de brillo
Reset 8x 01 04 0A 00 FF
CAM Shutter Up 8x 01 04 0A 02 FF Ajuste de obturacion
- Down 8x 01 04 0A 03 FF
Direct 8x 0104 4A 00 00 Op Oq FF pq: posicion del obturador
Reset 8x 0104 0B 00 FF
CAM Iris Up 8x 0104 0B 02 FF Ajuste de iris
- Down 8x 0104 0B 03 FF
Direct 8x 0104 4B 00 00 Op Oq FF pqQ: posicién del iris
Restablecer 8x 01 040C 00 FF
. Subir 8x 0104 0C 02 FF Ajuste de ganancia
CAM_Gain
- Down 8x 0104 0C 03 FF
Directo 8x 0104 0C 00 00 Op Oq FF pq: posicion de ganancia
Reset 8x 01 04 0D 00 FF
CAM_Bright Up 8x 0104 0D 02 FF Ajuste de brillo
Down 8x 01 04 0D 03 FF
Direct 8x 01 04 4D 00 00 Op Oq FF pQ: posicion de brillo
On 8x 01 04 3E 02 FF Compensacion de
exposicion
Off 8x 01 04 3E 03 FF ON/OFF
CAM_ExpComp Restablecer 8x 01 04 OE 00 FF Ajuste de la
Subir 8x 0104 OE 02 FF compensacion de
Down 8x 01 04 OE 03 FF exposicion
Direct 8x 01 04 4E 00 00 Op Oq FF pq: posicion de ExpComp
off 8x 01 04 33 03 FF contraluz
CAM_NR (2D) 8x 0104 53 0p FF P=0-7 0:OFF
CAM_NR (3D) 8x 0104 54 0p FF P=0-8 0:0OFF
p=0-4 O:
Predeterminado 1: 0.45
OFF 8x 01 04 23 00 FF OFF
CAM_Flicker 50HZ 8x 0104 23 01 FF 50HZ
60HZ 8x 01 04 23 02 FF 60HZ
Reset 8x 0104 02 00 FF
Up 8x 0104 0202 FF Control de apertura
CAM_Aperture
Down 8x 0104 02 03 FF
Direct 8x 0104 42 00 00 Op Oq FF Pq: ganancia de apertura
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Comando Funcién Paquete de comando Notas
Restablecer 8x 01 04 3F 00 pq FF PQ: memona”
(=0 a 254)
CAM_Memory Guardar 8x 01 04 3F 01 pq FF Corresponde a 0 a 9
Recuperar 8x 01 04 3F 02 pq FF en el control
remoto
CAM LR Reverse On 8x 0104 6102FF Volteo horizontal de imagen
- Off 8x 0104 61 03 FF ON/OFF
0] 8x 01 04 66 02 FF i i
CAM_PictureFlip n X Volteo vertical de imagen
Off 8x 01 04 66 03 FF ON/OFF
P=0-E
0:60% 1:70%
2:80% 3:90%
4:100%
CAM_ColorSaturation| Directo 8x 01 04 4900 00 00 Op FF 5:110% 6:120%
7:130% 8:140%
9:150% 10:160%
11:160% 12:180%
13:190%  14:200%
_ pars: IDde  “™
CAM_IDWrite 8x 0104 22 0p Oq Or Os FF
(=0000 a FFFF)
ON 8x 01 04 06 06 02 FF Activa la pantalla
SYS_Menu del menu
OFF 8x 01 04 06 06 03 FF Desactiva la pantalla
del menu
ON 8x 01 0608 02 FF Recepcion IR (control
IR_Receive remoto)
OFF 8x 01 0608 03 FF On/Off
On 8X 01 7D 01 03 00 00 FF Mensaije de recepcion IR (control
remoto)
. por mediode
IR_ReceiveReturn
Off 8x 017D 01 13 00 00 FF comunicacion
VISCA
ON/OFF
CAM_SettingReset Reset 8x 0104 A0 10 FF Restablecer valores de fabrica
- on d
CAM_Brightness Directo 8x 01 04 A1 00 00 Op 0q FF Emo posicion de
CAM_Contrast Directo 8x 01 04 A2 00 00 Op Oq FF pg: posicion de contraste
OFF 8x 01 04 A4 00 FF
CAM._Flip Flip-H 8x 01 04 A4 01 FF Comando Unico para
- Flip-V 8x 01 04 A4 02 FF volteo de video
Flip-HV 8x 01 04 A4 03 FF

CAM_VideoSystem

Ajusta el sistema d
video de la camara

® 8x 01 06 35 00 Op FF

P: 0~E Formato de vi
0:1080P60 8:720P30
1:1080P50 9:720P25
2:1080i60 A: 1080P54
3:1080i50 B: 1080i59
4:720P60 C: 720P59.
5:720P50 D: 1080P29
6:1080P30 E: 720P29
7:1080P25

deo

).94
94
D4
.97
.97
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Comando Funcién Paquete de comando Notas
Up 8x 01 06 01 VV WW 03 01 FF
Down 8x 01 06 01 VV WW 03 02 FF
Left 8x 01 06 01 VV WW 01 03 FF
Right 8x 01 06 01 VV WW 02 03 FF
Upleft 8x 01 06 01 VV WW 01 01 FF VV: Velocidad de pan
Upright 8x 01 06 01 VV WW 02 01 FF ?;‘I?;) (baja) a 0x18
Dowanth 8x 01 06 01 VV WW 01 02 FF WW: Velocidad de tilt
Pan_tiltDrive DownRight 8x 01 06 01 VV WW 02 02 FF 0x01 (baja) a 0x14
Stop 8x 01 06 01 VV WW 03 03 FF (alta)

. 8x 01 06 02 VV WW YYYY: posiciéon de pan
AbsolutePosition | 5y oy oy 0y 07 07 07 02 FF Z777: posicion de tilt
RelativePosition 8x 01 06 03 VV Ww
0Y 0Y 0Y 0Y 0Z 0Z 0Z 0Z FF
Home 8x 01 06 04 FF
Reset 8x 01 06 05 FF
Establecer 8x 01 06 07000W W:1 UpRight
0Y 0Y 0Y 0Y 0Z 0Z 0Z 0Z FF 0:DownLeft
e YYYY:  posicitite de
Pan-tiltLimitSet Borrar 8x 01 06 07010W pan (TBD)
07 OF OF OF 07 OF OF OF FF Z7Z7Z: posicion limite
de tilt (TBD)

Comando de consulta

Comando Paquete de comando Paquete de respueétaNotas

y0 50 02 FF Encendido
CAM_Powerlnq 8x 09 04 00 FF v0 50 03 FF Apagado (espera)
CAM ZoomPosing 8x 09 04 47 FF y0 50 Op Oq Or Os FF| pars: Posicion de zoom
CAM_FocusAFModelng 8 09 04 38 FF v0 50 02 FF Enfoque automatico

- y0 50 03 FF Enfoque manual

CAM FocusPosIng 8x 09 04 48 FF y0 50 Op Oqg Or Os FF| pars: Posicion de enfoque

y0 50 00 FF Auto

y0 50 01 FF 3000K

y0 50 02 FF 4000K
CAM_WBModelnq 8x 09 04 35 FF y0 50 03 FF Modo One Push

y0 50 04 FF 5000K

y0 50 05 FF Manual

y0 50 00 FF 6500K
CAM RGaining 8x 09 04 43 FF y0 50 00 00 Op Og FK pg: Ganancia R
CAM BGainlng 8x 09 04 44 FF y0 50 00 00 Op Ogq FKF pg: Ganancia B

y0 50 00 FF Automatico total

y0 50 03 FF Manual
CAM_AEModelnq 8x 09 04 39 FF y0 50 OA FF Prioridad de obturador

y0 50 OB FF Prioridad de iris

y0 50 OD FF Brillo

CAM_ShutterPosling

8x 09 04 4A FF

y0 50 00 00 Op Oq FK

pq: Posicion de obturador

CAM IrisPosing

8x 09 04 4B FF

y0 50 00 00 Op Oq FK

pq: Posicién de iris

CAM BrightPosilng

8x 09 04 4D FF

y0 50 00 00 Op Oq FK

pq: Posicion de brillo

CAM_ExpCompModelng 8x 09 04 3E FF y0 50 02 FF Activado
y0 50 03 FF Off
CAM ExpCompPosling 8x 09 04 4E FF y0 50 00 00 Op Oq FK pa: Posicién de ExpComp
. y0 50 02 FF On
CAM_BacklightModelng 8x 0904 33 FF v0 50 03 FE off
CAM NRLevel(2D) Inq 8x 09 04 53 FF y0 50 Op FF P: Nivel NR 2D
CAM_NRLevel(3D) Ing 8x 09 04 54 FF y0 50 Op FF P: Nivel NR 3D
p: Ajuste de parpadeo
CAM_ FlickerModelnq 8x 09 04 55 FF y0 50 Op FF (0: OFF, 1: 50Hz,
2:60Hz)
CAM Aperturelng 8x 09 04 42 FF y0 50 00 00 Op Oq FK pa: ganancia de apertura
. y0 50 00 FF Off
CAM_PictureEffectModelng | 8x 09 04 63 FF v0 50 04 FF B&N
CAM Memorying 8x 09 04 3F FF y0 50 Op FF p: nUmero de memoria
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usado por ultima vez.

y0 50 02 FF On

SYS MenuModelng 8x 09 0606 FF 050 03 FF OfF
y0 50 02 FF On

CAM_LR_Reverselnq 8x 09 04 61 FF 050 03 FF Off
. . y0 50 02 FF On
CAM_PictureFliplnq 8x 09 04 66 FF 4050 03 FF off

CAM_ColorSaturationing

8x 09 04 49 FF

y0 50 00 00 00 Op FF

p: ajuste de ganancia de color

0h (60%) a Eh (200%)

CAM 1IDIng 8x 0904 22 FF y0 50 Op FF p: ID de gamma
) y0 50 02 FF On
IR_Receivelnq 8x 09 0608 FF 4050 03 FF off

IR_ReceiveReturn

y0 077D 01 04 00 FH

Encendido/apagado

y0 077D 01 04 07 FH

Zoom tele/wide

y0 077D 01 04 38 FH

AF ON/OFF

y0 077D 01 04 33 FH

Camera Backlight

y0 077D 01 04 3F FH

Camera Memery

y0 077D 01 06 01 FH

Pan _titleDriver

CAM Brightnessing

8x 09 04A1 FF

y0 50 00 00 Op Oq FK

pQg: posicion de brillo

CAM Contrasting

8x 09 04A2 FF

y0 50 00 00 Op Oq FK

pq: posicion de contraste

y0 50 00 FF Off
. y0 50 01 FF Flip-H
CAM_Fliplnq 8x 09 04A4 FF v0 50 02 FF Flip-v
y0 50 03 FF Flip-HV
CAM Gammalng 8x 09 04 5B FF y0 50 Op FF p: Ajuste gamma
ab cd: D del
fabricante ( 0220 )
mn pq : ID del
modelo ST ( 0951
CAM_VersionIng 8x 09 00 02 FF ¥0 50 ab ;‘11 - ( )
mn pq rs tu vw U3 (3950)
rs tu . version
ARM

vw : reservado

VideoSystemInq

8x 09 06 23 FF

y0 50 Op FF

P: 0~E Formato de
video 0:1080P60
8:720P30

1:1080P50 9:720P25
2:1080i60 A:
1080P59.94
3:1080i50 B: 1080i59.
4:720P60 C: 720P59.
5:720P50 D:
1080P29.97 6:1080P3
E: 720P29.97
7:1080P25

04
b4

0

Pan-tiltMaxSpeedInq

8x 09 06 11 FF

y0 50 ww zz FF

ww: velocidarhax.
de pan zz: velocids.
de filt

Pan-tiltPosInq

8x 09 06 12 FF

y0 50 Ow Ow Ow Ow
0z 0z 0z
0z FF

WWWW:
posicion
de pan zz
727 posicion

de tilt

Nota: [x] en la tabla anterior es la direccién de la camara a operar, [y] = [x+8].



11 Lista de comandos del protocolo Pelco-D

Funcion | Byte1 Byte2 Byte3 Byted4 Byte5 Byte6 Byte7
Arriba OxFF Direccion 0x00 0x08 Vel. paneo | Vel. inclina¢i®@UM
Abajo OxFF Direccion 0x00 0x10 Vel. paneo | Vel. inclina¢i®@UM
Izquierda | OxFF Direccion 0x00 0x04 Vel. paneo | Vel. inclina¢i@UM
Derecha | OxFF Direccion 0x00 0x02 Vel. paneo | Vel. inclina¢i®@UM
Arriba-izq.| OxFF Direccion 0x00 0x0C Vel. paneo | Vel. inclina¢i®@UM
Arriba-der.| OxFF Direccion 0x00 0x0A Vel. paneo | Vel. inclinaci®@UM
Abajo-izq. | OxFF Direccion 0x00 0x14 Vel. paneo | Vel. inclina¢i®@UM
DownRig
ht OxFF Direccion 0x00 0x12 Vel. pan Vel. tilt SUM
Acercar zooxFF Direccion 0x00 0x20 0x00 0x00 SUM
Alejar zoom OxFF Direccion 0x00 0x40 0x00 0x00 SUM
Enfoque lejaboFF Direccion 0x00 0x80 0x00 0x00 SUM
Enfoque o
Cerca OxFF Direccién | 0x01 0x00 0x00 0x00 SUM
Detener OxFF Direccion 0x00 0x00 0x00 0x00 SUM
Guardar preef-F Direccion 0x00 0x03 0x00 ID de presgt SUM
Borrar
OxFF Direccion 0x00 0x05 0x00 ID de presgt SUM
Preset
Llamar preséixFF Direccion 0x00 0x07 0x00 ID de presgt SUM
Consultar
posicion de | OxFF Direccion 0x00 0x51 0x00 0x00 SUM
giro
Consultar Valor alt Bvie bai
ici6 alor alto e bajo
ggsé?rlgn OxFF Direccion | 0x00 0x59 dé vanJr SUM
R del valor
espuesta
Consultar ) )
tilt de giro | OXFF Direccion | 0x00 0x53 0x00 0x00 SUM
Consultar Val | Bvte bai
tilt de giro . . alor alto yte bajo
OxFF Direccion 0x00 0x5B SUM
Respuesta del valor del valor
Consultar
Zoom OxFF Direccion 0x00 0x55 0x00 0x00 SUM
de giro
Consultar
Zoom S Valor alto Byte bajo
) OxFF Direccion | 0x00 0x5D del valor | SUM
de giro del valor
Respuesta
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12 Lista de comandos del protocolo Pelco-P

Funcion | Byte1 Byte2 Byte3 | Byte4 Byte5 Byte6 Byte7 Byte8
Arriba 0xAO0 Direccion 0x00 0x08 Vel. de panged/el. de inclin@ciafR XOR
Abajo 0xA0 Direccion 0x00 0x10 Vel. de paned/el. de inclin8eiaR XOR
Izquierda | OxAO Direccion 0x00 0x04 Vel. de pangd/el. de inclin@cidR XOR
Derecha | O0xAOQ Direccion 0x00 0x02 Vel. de pangd/el. de inclin@cidR XOR
Arriba-izquiedat&0 Direccion 0x00 0x0C Vel. de panged/el. de inclin@ciafR XOR
Arriba-derecBaA0 Direccion 0x00 0x0A Vel. de pangd/el. de inclin@xiafR XOR
Abajo-izqujefdad\0 Direccion 0x00 0x14 Vel. de pangd/el. de inclin@cidR XOR
DownRig
ht 0xA0 Direccion 0x00 0x12 Vel. pan Vel. tilt OxAF XOR
Acercar zoodxA0 Direccion 0x00 0x20 0x00 0x00 OxAF XOR
Alejar zoom 0xAQ Direccion 0x00 0x40 0x00 0x00 OxAF XOR
Detener 0xAO0 Direccion 0x00 0x00 0x00 0x00 OxAF XOR
Enfoque lejabrA0 Direccion 0x01 0x00 0x00 0x00 OxAF XOR
Enfoque . y
Cerca 0xA0 Direccion 0x02 0x00 0x00 0x00 OxAF XOR
Guardar pre€adA0 Direccion 0x00 0x03 0x00 ID de preset OXAF XOR
Borrar
Preset 0xAO0 Direccion 0x00 0x05 0x00 ID de preset OXAF XOR
Llamar presétxA0 Direccion 0x00 0x07 0x00 ID de presgt OXAF XOR
Consultar
posicion de | 0xAOQ Direccion 0x00 0x51 0x00 0x00 OxAF XOR
giro
Consultar Val | Bvie b
alor alto te bajo
222?:(?” 0xAO Direccion 0x00 | 0x59 dé Va|0Jr OxAF XOR
R del valor
espuesta
Consultar ) )
tilt de giro 0xA0 Direccion 0x00 0x53 0x00 0x00 OxAF XOR
Consultar
tilt de gi Valor alto | Byte bajo
Respussta| OXAO | Direccion | 0x00 | Ox5B dalvao? | oxAF | XOR
del valor
Consultar
Zoom 0xAO0 Direccion 0x00 0x55 0x00 0x00 OxAF XOR
de giro
Consultar
Zoom o Valor alto | Byte bajo
0xAO0 Direccion 0x00 0x5D del valor OXAF XOR
de giro del valor
Respuesta
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13 Mantenimiento y solucién de problemas

13.1 Mantenimiento

1) Desconecte la alimentacion de la camara si no la usara por mucho tiempo.
Desconecte también el adaptador de AC del tomacorriente.

2) Para evitar rayones, use un pafio suave o algodon para limpiar el polvo de la carcasa de la
camaray

3) Limpie la lente con un pafio suave y seco. Si la mancha persiste, use un detergente suave y limpie
con cuidado. No use detergentes fuertes o corrosivos que puedan rayar la lente y afectar la imagen.

13.2 Solucién de problemas

1) La salida de video no muestra imagen
Solucion: a. Verifique la conexion de alimentacién de la camara y si el indicador de
encendido esta iluminado. b. Apague, reinicie el dispositivo y verifique que realice la
autoprueba normalmente. c. Verifique que el interruptor de la parte inferior esté en modo
de operacion normal (consulte las tablas 2.2 y 2.3).

d. Verifique que el cable de salida de video y la pantalla funcionen.
2) Laimagen es inestable
Solucién: a. Verifique que el cable de salida de video y la pantalla funcionen.
3) La imagen tiembla al hacer zoom
Solucion: a. Verifique que la camara esté bien instalada.

b. Verifique si hay maquinas u objetos que vibren cerca de la camara.
4) El control remoto no funciona
Solucién: a. Configure la direccion del control remoto en 1 y verifique si funciona (si el
dispositivo se restablece, la direccion del control remoto vuelve a 1).
b. Verifique que las baterias del control remoto estén instaladas y con carga

c. Verifique que la camara esté en modo de operacion normal (consulte las tablas 2.2 y
2.3) d. Verifique que el menu esté cerrado. Solo funciona con el menu cerrado; si la pagina
web muestra la imagen, no se mostrara el menu ni se realizara ninguna operacion. El
menu se cierra automaticamente en 30 s y el control remoto funciona.
5) No hay control por el puerto serial
Solucidn: a. Verifique que use el cable de control estandar incluido por nuestra empresa.
b. Verifique que el protocolo, la velocidad en baudios y la direccion del puerto serial
coincidan con la camara. c. Verifique que el cable de control esté bien conectado.

d. Verifique que la camara esté en modo de operacién normal (consulte las tablas
2.2y 2.3).
6) No se puede iniciar sesion en la pagina web
Solucion: a. Use una pantalla para verificar que la camara emita imagen normalmente. b.
Verifique que el cable de red esté bien conectado (si el indicador amarillo del puerto de red

parpadea, la conexién del cable de red es correcta).
c. Verifique que la computadora tenga agregado el segmento de red y que coincida

con la direccion IP de la camara.
d. Haga clic en "Inicio" en la computadora, seleccione "Ejecutar” e ingrese cmd; haga clic en "Aceptar" y aparecera la ventana

de comandos DOS; ingrese ping 192.168.5.163 y presione Enter;
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si aparece la informacién siguiente, la conexién de red funciona bien.

EX Command Prompt - m} X
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14 Garantia

BZBGEAR quiere darle tranquilidad. Confiamos tanto en la calidad de nuestros
productos que ofrecemos una garantia de tres afos.

Para informacion completa de la garantia, visite BZBGEAR.com/warranty.

Si tiene preguntas, llame al 1.888.499.9906 o escriba a support@bzbgear.com.

15 Declaracion de mision

BZBGEAR surge de la naturaleza competitiva de la industria audiovisual para innovar sin perder
de vista al cliente. Las soluciones AV pueden ser costosas, y la nueva tecnologia las encarece

aun mas. Creemos que todos merecen ver, oir y sentir los avances del mundo AV actual
sin gastar una fortuna. BZBGEAR es la solucion para aplicaciones pequenas y medianas
que requieren los productos AV profesionales mas recientes.

Vivimos en una era de "hagalo usted mismo" con abundantes recursos en internet. Por
eso, nuestro equipo ofrece consultoria de disefo de sistemas y soporte técnico experto
los siete dias de la semana para los productos de nuestro catalogo BZBGEAR. Notara
precios comparativamente mas bajos con BZBGEAR, pero la calidad de los productos
esta a la par de las mejores marcas de la industria. El soporte inigualable de nuestro
equipo es nuestra forma de demostrar que nos importa cada uno de nuestros clientes. Ya
sea integrador, entusiasta del cine en casa o aficionado al "hagalo usted mismo",
BZBGEAR ofrece soluciones para que se enfoque en su proyecto y no en su
presupuesto.

Declaracion de derechos de
autor

Todo el contenido de este manual y sus derechos de autor son propiedad de BZBGEAR.
Nadie puede imitar, copiar ni traducir este manual sin el permiso de BZBGEAR. Este
manual no contiene garantia, postura ni implicacién de ningun tipo. Las especificaciones
e informacion del producto en este manual son solo de referencia y pueden cambiar sin
previo aviso.

Todos los derechos reservados. No se permite su reproduccion sin reconocimiento.
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